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ชืÉอ-นามสกลุ รหัสนักศึกษา หน้าทีÉในส่วนทีÉ 1 / 2 / 3

กลุ่ม วนัทีÉ แหล่งภาพทีÉใช้ (SOURCE)

เริÉมต้น: โค้ดตัÊงต้น
□ รัน code/01_start.py แลว้เห็นวดีิโอพร้อมกรอบรอบรถ

ส่วนทีÉ 1: ภาพคือตวัเลข

รายการ ค่า

Height x Width (pixel)

จาํนวน channel

จาํนวนตวัเลขทัÊงภาพ

ขนาดหลงัยอ่ 4 เท่า
ภาพ จํานวนทีÉตรวจ

พบ
ชนิด ตัวอย่าง Bounding Box confidence

car.jpg

sports.jpg
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1. ภาพ 1 pixel มีกีÉค่า แต่ละค่าหมายถึงอะไร และเหตุใดภาพใหญ่จึงประมวลผลชา้

คาํตอบ:
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ส่วนทีÉ 2: วดิโีอคือภาพหลายภาพ

ย่อภาพ ขนาด frame ความเร็ว (ช้า/ปานกลาง/เร็ว) จํานวนรถใน frame ตวัอย่าง

หาร 2

หาร 4

หาร 8
2. รถคนัเดียวกนัถูกตรวจพบในหลาย frame ถา้รวมจาํนวนทีÉตรวจพบทุก frame จะได้จาํนวนรถทีÉผา่นหรือไม่

เพราะเหตุใด

คาํตอบ:

3. การยอ่ภาพมีผลต่อความเร็วและความสามารถในการตรวจจบัอยา่งไร
คาํตอบ:
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ส่วนทีÉ 3: เส้นนับและ logic นับ

รายการ ค่า

ขนาด frame หลงัยอ่

LINE_Y

LINE_X0, LINE_X1
เงืÉอนไขทีÉเติมในช่อง 1, 2 และ 3 ของ logic นบั

คาํตอบ:

วดิโีอ ผู้นับ 1 ผู้นับ 2 Reference Measured 𝑒 𝑒rel (%)

road_03.mp4

วดีิโอทีÉเลือกเพิÉม
วจิารณ์ผล: สาเหตุของ error และวธีิปรับปรุง

คาํตอบ:
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4. เหตุใดตอ้งมีสถานะ car_on_line ถา้ไม่มีจะเกิดอะไรกบัค่าทีÉนบัได้

คาํตอบ:

5. logic นีÊนบัผดิในกรณีใดบา้ง

คาํตอบ:

6. ถา้จะนาํระบบนีÊ ไปนบัขวดบนสายพานในโรงงานจริง ยงัขาดอะไรบา้ง (เขียนเป็นรายการ จะใชอี้กครัÊ งในใบงาน
5)

คาํตอบ:
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