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ชืÉอ-นามสกลุ รหัสนักศึกษา หน้าทีÉในส่วนทีÉ 1 / 2 / 3

กลุ่ม วนัทีÉ แหล่งภาพทีÉใช้ (SOURCE)

เริÉมต้น: โค้ดตัÊงต้น
□ รัน code/02_start.py แลว้เห็นภาพจากกลอ้ง และคลิกแลว้มีค่า HSV พิมพใ์นเทอร์มินลั

ส่วนทีÉ 1: รับภาพจากกล้อง

รายการ ค่า

กลอ้งทีÉใช้ (USB / แอป)

IP address : port

URL ของ stream

frame.shape

ขนาด JPEG ทีÉรับมา (byte)

ขนาดภาพหลงั decode (byte)

อตัราส่วนการบีบอดั
1. ถา้เชืÉอมต่อ IP camera ไม่ได้ ควรตรวจอะไรบา้ง เรียงตามลาํดบั
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คาํตอบ:

2. เหตุใดขอ้มูลทีÉส่งผา่นเครือข่ายจึงเลก็กวา่ภาพใน NumPy array มาก และ JPEG มีผลต่อคุณภาพภาพอยา่งไร

คาํตอบ:
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ส่วนทีÉ 2: นับวตัถุด้วยสีและรูปทรง

สี HSV จุด 1 HSV จุด 2 HSV จุด 3 lo hi

แดง

เขียว

นํÊาเงิน
เงืÉอนไขทีÉเติมใน classify()

คาํตอบ:

รูปทรง 𝐴 (pixel2) 𝑃 (pixel) 𝑛 𝐶 ทีÉวดัได้ 𝐶 ทฤษฎี ผลจําแนก

วงกลม 1.000

สีÉเหลีÉยม 0.785

สามเหลีÉยม 0.605
แผ่น จํานวนจริง นับได้ ชิÊนทีÉผดิ และสาเหตุ
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ส่วนทีÉ 3: จาก pixel เป็น mm

ครัÊงทีÉ 1 2 3 4 5 เฉลีÉย S.D.

𝑑px (pixel)

𝑘 (mm/pixel)
เงืÉอนไข ขนาดจากกล้อง (mm) 𝑒 (mm) 𝑒rel (%)

ชิÊนงานกลางภาพ

ชิÊนงานทีÉมุมภาพ

วางบนหนงัสือหนา 3 cm

เอียงกลอ้ง 20 องศา
3. ค่า 𝑘 ค่าเดียวใชไ้ดท้ัÊงภาพหรือไม่ เงืÉอนไขใดทาํให้ error มากทีÉสุด เพราะอะไร

คาํตอบ:

4. ความละเอียดของการวดั (1 pixel = กีÉ mm) จาํกดัความแม่นของระบบอยา่งไร

คาํตอบ:
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