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สอบเทียบกลอ้ง, %GRR และสถานี OK/NG
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ชืÉอ-นามสกลุ รหัสนักศึกษา หน้าทีÉในส่วนทีÉ 1 / 2 / 3

กลุ่ม วนัทีÉ แหล่งภาพทีÉใช้ (SOURCE)

เริÉมต้น: โค้ดตัÊงต้น
□ รัน code/05_start.py แลว้เห็นจุดมุมของ checkerboard และขอ้ความ board found

ส่วนทีÉ 1: สอบเทยีบกล้อง

ค่า ผลทีÉได้

reprojection error (pixel)

𝑓𝑥, 𝑓𝑦 (pixel)

𝑐𝑥, 𝑐𝑦 (pixel)

𝑘1, 𝑘2

𝑘 (mm/pixel) จาก checkerboard บนจอ
เงืÉอนไข error ก่อนแก้ distortion (mm) error หลงัแก้ (mm)

ชิÊนงานกลางภาพ

ชิÊนงานทีÉมุมภาพ
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ส่วนทีÉ 2: วดัขนาดและความทาํซํÊาได้

ชิÊนงาน เวอร์เนียร์ (mm) 𝑑 จากพืÊนทีÉ (mm) 𝑑 จาก minEnclosingCircle
(mm)

𝑒 (mm)

1 บาท

5 บาท

10 บาท
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ค่าทีÉวดัซํÊ า 30 ครัÊ ง (mm)

ครัÊงทีÉ 1 2 3 4 5 6

1–6

7–12

13–18

19–24

25–30
รายการ ค่า

ค่าเฉลีÉย (mm)

𝜎meas (mm)

1 pixel = กีÉ mm

%GRR ถา้ tolerance ±0.5 mm

%GRR ถา้ tolerance ±0.1 mm

ส่วนทีÉ 3: สถานีตรวจ

รายการ ค่า

NOMINAL, TOL ทีÉตัÊง (mm)

ชิÊนทีÉตดัสินถูก / ทัÊงหมด

เวลาตัÊงแต่วางชิÊนงานจนไฟติด (ms)

ชิÊนต่อนาทีสูงสุด
เงืÉอนไขทีÉเติมในโปรแกรมสถานีตรวจ
คาํตอบ:

CV for Beginners หนา้ 3



1. ระบบของคุณใช้ตรวจชิÊนงานทีÉ tolerance $±$0.1 mm ไดห้รือไม่ ถา้ไม่ไดต้อ้งปรับอะไร และแต่ละทางแลกกบั
อะไร

คาํตอบ:

2. เหตุใด 𝑑 จากพืÊนทีÉกบั 𝑑 จาก minEnclosingCircle จึงต่างกนั ควรใชค่้าใดถา้ชิÊนงานมีรอยบิÉนทีÉขอบ

คาํตอบ:

3. การรอใหไ้ดผ้ลเดียวกนั 5 ภาพติดกนั ช่วยเรืÉองใด และทาํใหเ้สียอะไร
คาํตอบ:

4. เทียบกบัรายการ “ยงัขาดอะไร’ ’ ทีÉเขียนทา้ยใบงาน 1 ตอนนีÊระบบของคุณมีขอ้ใดแลว้ และยงัขาดขอ้ใด

คาํตอบ:
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